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1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

1.1. _Przedmiot opracowania
Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z remontem placu zabaw w Parku im. Stefana Zeromskiego w Szczecinie .
SST stanowi czg¢§¢ dokumentdéw przetargowych przy zlecaniu i realizacji wym. wyzej robot.

1.2. Zakres robot objetych SST
Zakres prac obejmuje :
1.2.1 demontaz i wywoz istniejacych zniszczonych drewnianych urzadzen
zabawowych , kosza na stupku, kosza betonowego,
czgsciowej naprawy nawierzchni wykonanej z drewnianych okraglakow
1.2.2 . zamontowanie nowych urzadzen zabawowych
- 1 kpl hustawki podwojne;j
- 4 bujakoéw sprezynowych
- 1 statku Arka
- 1 wiezy
- 1 podwdjnej hustawki — wazki
- §ciezki ze szczudtami
- pnia - rbwnowazni
1.2.3. dostawienie brakujacej tawki parkowe;j

1.3. Ogodlne wymagania robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa 1 SST.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie okreslonym w umowie wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi, administracyjnymi, dokumentacje
projektowej 1 SST.

1.3.2. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca zabezpieczy teren wykonywanych prac przed osobami postronnymi
1 zapewni state warunki widocznos$ci zabezpieczen. Wykonawca zobowiazany jest do
zabezpieczenia terenu wykonywanych prac w okresie trwania realizacji
az do zakonczenia i odbioru robét.

1.3.3. Ochrona przyrody i ochrona srodowiska w trakcie wykonywania

robot

W czasie prowadzenia robét Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ wszelkie przepisy
dotyczace ochrony przyrody i ochrony srodowiska naturalnego
Stosujac si¢ do tych wymagan, wykonawca bgdzie mial szczegdlny wzglad na:
- lokalizacje drég dojazdowych
- stosowanie cigzkiego sprzgtu mechanicznego nie blizej niz 5 m od osi pnia drzew
- wykonywanie wszelkich prac w obrgbie starodrzewu rgcznie i obstugiwanym recznie lekkim
sprzg¢tem mechanicznym
- zabezpieczenie gleby wokot bryt korzeniowych starodrzewu przed zaggszczeniem na skutek
ucisku spowodowanego uzyciem niezbgdnego cigzkiego sprzgtu



1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5.0chrona wlasnosci publicznej i prywatne;j
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych
wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspotpracowatl dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.6. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazen na o$ pojazdu przy
transporcie materialdow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tfadunkéw i w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inwestora Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone. Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych.

1.5.7.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.5.8.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty urzadzenia
uzywane do rob6t do daty zakonczenia robdt ( do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
inspektora nadzoru) oraz bgdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby teren i efekt realizacji zadania byt w
zadawalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.9.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
3.

2.1.Zrédla uzyskania materialéw
Wykonawca zapewni uzycie materialéw zgodnych z dokumentacja .
Wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ Zamawiajacemu zrddto pozyskiwania
materiatlow w celu zatwierdzenia przez Zamawiajacego.



Materiaty powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami oraz by¢
zgodne z opisami zawartymi w projekcie i przedmiarze robot.

2.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z
placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru.
Jesli zezwoli on Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te do ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie przewartosciowany przez inspektora
nadzoru.

2.3.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc i
wiasciwos$¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.

2.4. Pochodzenie materialow
Wszystkie materialy dostarczone do wbudowania powinny by¢ nowe, wysokiej jako$ci i
starannie wykonane. Powinny by¢ zakupione tylko od zatwierdzonych dostawcow, ktorzy
powinni by¢ zdolni zademonstrowa¢ stosowno$¢ danego produktu poprzez referencje do
podobnych zastosowan, oraz ze jest on wlasciwy do uzycia zgodnego intencja przedstawiong
w specyfikacji. Materiaty i produkty powinny posiadac certyfikaty potwierdzajace ich
zgodno$¢ z odpowiednimi specyfikacjami narodowych lub migdzynarodowych organizacji
normujacych.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzyty do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez inspektora nadzoru.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

5. WYONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robot 1 dostarczy Inwestorowi do zatwierdzenia
program zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa. SST .



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar robot
bedzie przeprowadzony w czasie okre§lonym w umowie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie ( opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze nie
zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci

i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje inspektor nadzoru.

8.2.0dbior koncowy robot
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci inspektora i wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawcg.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Kwota ryczattowa zaproponowana przez Wykonawce jest ostateczna i wyklucza
mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty .
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